
Surveillance GNSS locale
• Réseaux GNSS existants
• Récepteurs d’opportunité (client)
• Ajout de récepteurs commerciaux

Surveillance GNSS globale
• Réseaux GNSS mondiaux (RTK, stations de référence...)
• Toutes constellations & signaux
• Couverture globale

Approche technique
• Collecte et prétraitement des données disponibles dans l’ensemble de ces récepteurs GNSS
• Indicateurs d’anomalie : Recherche de patterns multi-satellites & multi-stations
• Indicateurs d’alerte brouillage / leurrage : Agrégation des indicateurs d’anomalie par logique floue
• Zones impactées : regroupement géographique des alertes

STRATÉGIE TECHNIQUE : VALORISATION DE DONNÉES GNSS

Besoin
• SuAlertesrveillance GNSS temps réel pendant les opérations de lancement
• en cas de menace brouillage / leurrage
• Interfaces et procédures opérationnelles adaptées

Contexte
• Dépendance croissante des lanceurs au GNSS (GPS, Galileo...)
• Vulnérabilité des signaux GNSS : structure publique, faible puissance
• Menaces brouillage / leurrage croissantes (jamming / spoofing)
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GNSS : Analyse globale par le sol de la bonne santé du 
système pendant les opérations de lancement
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ALGORITHMES INNOVANTS : MÉTHODE DE CROWDSOURCING

NTRIP / RTCM

Contact:
https://www.thalesgroup.com
olivier.lagrange@thalesgroup.com

Contact:
joan.gomes@cnes.fr
stephane.oriol@cnes.fr

Acquisition
temps réel & 
prétraitement

43


	Diapositive numéro 1

