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Systeme de sauvegarde autonome pour les lanceurs

La sauvegarde commandee par le sol Les exigences et normes appliquées aux processus de
(approche traditionnelle) repose sur les moyens développement et d’exploitation doivent étre proportionnés a

tariels et h s de la b de | ¢ cette criticité maximale: emploi de normes reconnues
materiels et humains de la base de lancement. (aéronautique) et ajout d'exigences deédiées aux textes

¥ reglementaires (RT, REI).
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 Supprimer les contraintes de bilan de liaison sol/bord sur la
conception des missions

 Elargir la gamme des criteres d’intervention opeérables via

La sauvegarde autonome remplace ces moyens par leur automatisation

des équipements et logiciels embarqués sur lanceur. *© Rendre la mission de sauvegarde independante des
capacites des moyens de la base
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reduire les colts de |la base via le retrait de service des
moyens non utilisés.
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La sécurité des vols repose donc sur les équipements
et logiciels embarqués, et sur leur paramétrage.
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Localisation bord Phase de transition vers |la sauvegarde autonome

KSV1 - Exploitation

a démarré des travaux sur la
localisation embarquée (développement
Kassav 1) et mené une phase O/A sur

‘
les systémes de sauvegarde autonome.

INS - Exploitation

Activités systeme
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Ces activités donneront lieu a une démonstration en vol d’'un systeme complet de sauvegarde autonome ¢
I’lhorizon 2030.
Un volet réglementaire (inscription du concept dans la RT-NG et la tenue d’'un groupe de travail dont les

Présenté aux

recommandations seront incorporées a la REI-NG) prépare également l'introduction progressive de la

TECHNIQUES
ET NUMERIQUES

sauvuvegarde autonome dans la décennie 2030-2040. 2 décembre 2025
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